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1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t rozbidrkowych elementéw drég w ramach rozbudowy ulicy Jasna
Rola polegajacej na budowie chodnika po wschodniej stronie na wysokos$ci posesji nr 40.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania robot
rozbidrkowych oraz ponownego uzycia odzyskanych materiatow i obejmuja:
» Rozebranie podbudowy z kruszywa tamanego (z wywozem - do utylizacji), w tym:

— rozebranie podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie o $redniej
grubo$ci 20 cm na jezdni ul. Jasna Rola w zakresie jej poszerzenia,

— rozebranie podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie o $redniej
grubosci 20 cm  na jezdni ul. Jasna Rola w zakresie odtwarzanego progu
zwalniajacego,

— rozebranie podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie o $redniej
grubo$ci 20 cm na opasce z kostki EKO,

» Rozebranie podbudowy z betonu (z wywozem gruzu - do utylizacji), w tym:

— rozebranie podbudowy z chudego betonu o $redniej gr. 10 cm mechanicznie - na
chodniku,

— rozebranie podbudowy z chudego betonu o $redniej gr. 20 cm mechanicznie - na
zjezdzie,

» Rozebranie nawierzchni z betonowej kostki brukowej (z wywozem - do utylizacji),

W tym:

— rozebranie nawierzchni chodnika z bkb typu prostokat koloru szarego,

— rozebranie nawierzchni zjazdu z bkb typu prostokat koloru szarego i czerwonego,

— rozebranie nawierzchni progu z bkb typu dwuteownik koloru czerwonego,

— rozebranie nawierzchni opaski z bkb typu dwuteownik EKO koloru szarego,

» Rozebranie kraweznikéw betonowych (z wywozem gruzu - do utylizacji), w tym:

— krawezniki 15x30 cm obramowujace jezdnig,

— opornik 12x25 cm obramowujace jezdni¢ (na zjezdzie),

— opornik 12x25 cm obramowujace prog,

Rozebranie obrzezy betonowych (z wywozem gruzu - do utylizacji), w tym:

— rozebranie obrzezy betonowych 8x30 cm (koloru szarego) — obramowanie chodnika

Rozebranie faw pod krawezniki i inne elementy drog (z wywozem gruzu - do utylizacji),

Demontaz z jezdni punktowych elementéw odblaskowych (z wywozem - do utylizacji)

Oznakowanie poziome progéw zwalniajacych — montaz punktowych elementéw

odblaskowych koloru biatego przyklejanych do nawierzchni asfaltowej,

Oznakowanie poziome nawierzchni bitumicznych i betonowych - wykonywane sprzgtem

mechanicznym 1 rgcznym w  technologii  natryskowej  spray-plastik  masa

chemoutwardzalng o gr. 1,5 mm na gtadko tj. 3 kg masy/lm” - linia P-25 na istniejacym

progu zwalniajacym,

» Regulacja pionowa studni rewizyjnej kanalizacji sanitarnej/deszczowej (regulacja
istniejgcego zestawu naprawczego),
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» Regulacja pionowa studni telekomunikacyjnych,

» Rozebranie ogrodzenia panelowego (panele i stupki stalowe oraz fundamenty betonowe,
z wywozem - do utylizacji),

» Montaz shupkéw blokujacych U-12¢ $rednicy 120 mm (ZAP-03; stupki w kolorze RAL
7043 z opaska ostrzegawczg biato-czerwong),

» Usunigcie tui o wysokosci ok. 1 m za paczkomatem.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi
normami i ST D.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢
z Dokumentacjg Projektowa, ST 1 poleceniami Inzyniera. Ogolne wymagania dotyczace robot
podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

2. Materialy

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano
w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

2.2. Stlupek zabezpieczajacy U-12¢

Nalezy zastosowa¢ stlupek zabezpieczajacy nieruchomy stalowy (ZAP-03) koloru
RAL 7043 o wysokosci 80 cm (nad ziemig) i @ 12 cm (material: stal ocynkowana malowana
proszkowo).

Rysunek pogladowy zabetonowania ponize;.
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2.3. Beton i jego skladniki

Deskowanie powinno zapewni¢ sztywno$¢ 1 niezmienno$¢ ukladu oraz
bezpieczenstwo konstrukcji. Deskowanie powinno by¢ skonstruowane w  sposob
umozliwiajacy tatwy jego montaz i demontaz. Przed wypelnieniem masg betonowa,
deskowanie powinno by¢ sprawdzone, aby wykluczato wyciek zaprawy z masy betonowe;j,
mozliwo$¢ znieksztatcen lub odchylen w betonowanej konstrukeji.

Klasa betonu - jesli w dokumentacji projektowej lub ST nie okreslono inaczej,
powinna by¢ C 16/20. Beton powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 206-1:2003.
Sktadnikami betonu s3: cement, kruszywo, woda i domieszki.
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Cement stosowany do betonu powinien by¢ cementem portlandzkim klasy co
najmniej ,,32,5”, odpowiadajagcym wymaganiom PN-EN  197-1:2002. Transport
1 przechowywanie cementu powinny by¢ zgodne z postanowieniami BN-88/B-6731-08.

Kruszywo do betonu - kruszywo naturalne nietamane 0/2 powinno odpowiadac
wymaganiom PN-EN 12620+A1:2008.

Woda powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1008:2004. Bez badan
laboratoryjnych mozna stosowa¢ wode pitna.

Domieszki chemiczne do betonu powinny by¢ stosowane, jesli przewidujg to
dokumentacja projektowa, ST lub wskazania Inzyniera, przy czym w przypadku braku danych
dotyczacych rodzaju domieszek, ich doboér powinien by¢ dokonany zgodnie z zaleceniami
PN- EN 206-1:2003. Domieszki powinny odpowiada¢ PN-EN 934-2:2010.

2.4. Oznakowanie poziome

Znaki poziome wykona¢ jako oznakowanie natryskowe spray-plastik masg
chemoutwardzalna o grubosci 1,5 mm na gladko tj. 3kg masy/m? oznakowania kolor
bialy.

2.5 Punktowe elementy odblaskowe (PEO)

Punktowym elementem odblaskowym powinna by¢ naklejana na nawierzchnie
ptytka z materiatu wytrzymujacego przejazdy pojazdow samochodowych, zawierajgca
element odblaskowy umieszczony w ten sposob, aby zapewnial widzialno$¢ w nocy, a takze
w czasie opadoéw deszczu wg PN-EN 1463-1:2009.

Odbtysnik, bedacy czegscig punktowego elementu odblaskowego moze byc¢:

e szklany lub plastikowy w catosci lub z dodatkowa warstwg odbijajaca znajdujaca
si¢ na powierzchni nie wystawionej na zewnatrz i nie narazong na przejezdzanie
pojazdéw,

e plastikowy z warstwg zabezpieczajaca przed Scieraniem, ktory moze miec
warstwe odbijajacg tylko w miejscu nie wystawionym na ruch i w ktorym
powierzchnie wystawione na ruch sg zabezpieczone warstwami odpornymi na
$cieranie.

Profil punktowego elementu odblaskowego nie powinien mie¢ zadnych ostrych
krawedzi od strony najezdzanej przez pojazdy. Jesli punktowy element odblaskowy jest
wykonany z dwu lub wiecej czesci, kazda z nich powinna by¢ usuwalna tylko za pomoca
narzedzi polecanych przez producenta. Wysoko$¢ punktowego elementu nie moze by¢
wieksza od 25 mm. Barwa, w przypadku oznakowania trwatego, powinna by¢ biata lub
czerwona, a dla oznakowania czasowego — zolta zgodnie z zalgcznikiem nr 2 do
rozporzadzenia Ministra Infrastruktury.

Wiasciwosci 1 wymagania dotyczace punktowych elementow odblaskowych
okreslone s3 w normie zharmonizowanej 1 odpowiednich aprobatach technicznych.

3. Sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

3.2. Sprzet do rozbiorki
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Roboty zwigzane z rozbidrka elementow droég 1 ulic beda wykonywane
mechanicznie 1 r¢cznie. Wykonawca powinien posiada¢ sprzet umozliwiajacy rozbiorke
1 wywo6z materiatow podanych w pkt. 1.3

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania
og6lne”.

4.2. Transport materialow z rozbiorki

Materiaty uzyskane z rozbiorki moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami
transportu  zaakceptowanymi przez Inzyniera dla danego asortymentu materiatu
rozbiorkowego.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogolne warunki wykonania robot podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

5.2. Zakres wykonywanych robdt przy rozbiorkach elementow drog

Roboty rozbiérkowe elementéw drog obejmujg usuni¢cie z terenu budowy
wszystkich elementow wymienionych w pkt. 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowg lub
wskazanych przez Inzyniera.

5.2.1. Wyznaczenie elementow drog 1 ulic przeznaczonych do rozbiorki nalezy wykonac¢ na
podstawie Dokumentacji Projektowe;.

Przed przystgpieniem do rozbidrek nalezy wykona¢ inwentaryzacj¢ geodezyjng
stanu istniejagcego. W przypadku jezdni inwentaryzacje nalezy wykonaé¢ rowniez po
rozbiorkach.

5.2.2. Rozbidrka nawierzchni i podbudow (warstw konstrukcyjnych jezdni)

Powyzsze roboty nalezy wykona¢ odpowiednig zrywarkg, mtotem pneumatycznym.

Materiat uzyskany z rozbiorki nawierzchni nie powinien by¢ mieszany w trakcie
wykonywanych robét, transportu i1 sktadowania z innymi materiatami rozbiérkowymi.

Nie przewiduje si¢ odzysku materialéw z rozbiorki a odpady powinny by¢ usunigte
przez Wykonawce z terenu budowy przy zachowaniu przepisOw ustawy z dnia 27 kwietnia
2001 r. o odpadach (Dz.U. 2001 Nr 62 poz. 628).

5.2.3. Rozbiodrka kraweznikow, opornikow, obrzezy

Powyzsze roboty nalezy wykona¢ recznie. Lawy betonowe pod kraweznikami
nalezy rozebra¢ przy pomocy miotow pneumatycznych.

Znaki pionowe wystepujace w zakresie wykonywanych robdt ziemnych nalezy
zdemontowa¢ na czas ich prowadzenia i przechowaé¢ w bezpiecznym miejscu do czasu ich
ponownego wbudowania (na zakonczenie robot).
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5.3. Regulacja studni

Zakres robot obejmuje, odkucie, rozbidrke istniejacych pokryw, nastepnie
wykonanie deskowania, ulozenie 1 zageszczenie mieszanki betonowej, pielegnacje
betonu, rozebranie deskowania i osadzenie pokrywy.

Rzedna studzienek, powinna by¢ po regulacji, rowna projektowanej rzednej
nawierzchni chodnika/jezdni.

5.4. Montaz shupka zabezpieczajacego

Montaz elementow matej architektury nalezy wykona¢ zgodnie z instrukcja
producenta.

5.5. Wykonanie znakowania poziomego drogi

Linie winny posiada¢ wymiary zgodnie z Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury
z dnia 03 lipca 2003r, w sprawie szczegdlowych warunkéw technicznych dla znakow
1 sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i1 warunkow ich
umieszczania na drogach (Dz. U. nr 220 poz.2I8I).

PEO nalezy montowa¢ bezposrednio do nawierzchni jezdni (przyklejane badz
przykrecane) zgodnie z instrukcja producenta.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci roboét

Ogoblne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych
6.2.1. Roboty rozbiorkowe

Kontrola jakos$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot
rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementoéw przewidzianych do
powtornego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypelniajacego ewentualne doty po usunigtych elementach
nawierzchni, powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w ST D.02.00.00 ,,Roboty
ziemne”.

Kontroli podlega rowniez prawidlowos¢ transportu i skladowania materiatow
uzyskanych podczas rozbiorki.

6.2.2. Roboty montazowe

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajagce wyroby budowlane do obrotu
1 powszechnego stosowania (aprobaty techniczne, certyfikaty zgodno$ci, deklaracje
zgodnosci, ew. badania materiatow wykonane przez dostawcow itp.),

— ew. wykona¢ wtasne badania wlasciwosci materiatow przeznaczonych do wykonania robot,
okreslone zgodnie z wytycznymi Inzyniera,
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— sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materialéw z tworzyw 1 prefabrykowanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do
akceptacji.

Roboty montazowe nalezy wykona¢ zgodne z instrukcja 1 wymaganiami
producenta.

Badaniu podlega utozenie 1 wytyczenie rury przepustu oraz prawidtowe polaczenie
poszczegbdlnych jej odcinkow. Dopuszczalna tolerancja rzednych +2 cm.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiaru s3:

— dla nawierzchni i podbudow - m

— dla kraweznikow, ogrodzen - m,

— dlataw - m.

— dla znakow, stupkow, regulacji — sztuka.
8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ za jednostke poszczegdlnych asortymentow robdt rozbidrkowych
obmierzanych w jednostkach wyszczegolnionych w punkcie 7 niniejszej ST zgodnie
z Dokumentacja Projektowa, obmiarem robot i oceng jakosci wykonania robot.

Zgodnie z Dokumentacja Projektowa nalezy wykona¢ roboty wymienione
w punkcie 1.3.

Cena wykonania robo6t obejmuje:

a) dla rozbiorki chodnikéw i1 zjazdow (warstw Scieralnych 1 podbudow):
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
- reczne wyjecie betonowej kostki brukowej wraz z jej spaletowaniem,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
- rozkucie 1 zerwanie podbudowy z betonu,
- zaladunek 1 wywiezienie materiatow z rozbiorki na sktadowisko Wykonawcy wraz
z kosztami utylizacji,
- wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,
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b) dla rozbiorki kraweznikéw 1 obrzezy:

odkopanie kraweznikoOw/obrzezy wraz z wyjgciem 1 oczyszczeniem,

zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

rozkucie taw betonowych,

ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbidrki, w celu ponownego jego
uzycia, z utozeniem w stosy na poboczu,

zatadunek 1 wywoOz materiatow z rozbidrki na sktadowisko Wykonawcy wraz
z kosztami utylizacji,

wyréwnanie podtoza i uporzgdkowanie terenu rozbiorki,

¢) dla regulacji wysokosciowej urzadzen branzowych:

zakup, transport i sktadowanie materiatow niezbednych do wykonania robot,
oznakowanie robdt prowadzonych w pasie drogowym,

prace pomiarowe i przygotowawcze,

zakup 1 dowdz materiatow,

przygotowanie podtoza,

wykonanie zasypek,

regulacje wysokosciowa studni i zestawOw naprawczych w jezdni,
uporzadkowanie miejsc prowadzonych robot wraz z wywozem materiatu z rozbiorki,
przeprowadzenie badan i pomiarow,

wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej przebiegu przewodow,

d) dla montazu stupka blokujacego:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
zakup 1 dowdz materiatow,
montaz zgodnie z instrukcjg producenta,

e) dla oznakowania poziomego i PEO:

prace pomiarowe, roboty przygotowawcze i oznakowanie robot,

zakup, przygotowanie i transport materiatow,

reczne lub mechaniczne oczyszczenie w miejscach przewidzianych do malowania,
wyznaczenie linii 1 ksztattow oznakowania,

naniesienie powloki znakow na nawierzchni¢ drogi,

montaz (naklejenie na jezdni) punktowych elementow odblaskowych,

przenoszenie zap6r i oznakowania w miar¢ postepu robot - ochrona znakow przed
zniszczeniem przez pojazdy w czasie prowadzenia robot,

przeprowadzenie niezb¢dnych badan laboratoryjnych oraz pomiarow przewidzianych
w specyfikacji.

f) dla rozbiorki ogrodzenia:

demontaz ogrodzenia (elementoéw panelowych),

odkopanie stupkéw (z ewentualnym rozbiciem fundamentéw betonowych) z ich
wyciggnigciem,

zatadunek 1 wywoOz materialow z rozbiorki na sktadowisko Wykonawcy wraz
z kosztami utylizacji,

uporzadkowanie terenu,

wywoOz materiatlu z terenu rozbiorki wraz z kosztami utylizacji.

g) dla robot zwigzanych z naniesieniem oznakowania obejmuje:

prace pomiarowe, roboty przygotowawcze i oznakowanie robot,
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zakup, przygotowanie i dostarczenie materiatow,

oczyszczenie poditoza (nawierzchni),

przedznakowanie,

naniesienie powtoki znakéw na nawierzchni¢ drogi o ksztaltach i wymiarach
zgodnych z dokumentacjg projektowa 1 ,Instrukcji o znakach drogowych
poziomych”,

ochrona znakéw przed zniszczeniem przez pojazdy w czasie prowadzenia robot,
przeprowadzenie pomiard6w 1 badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
techniczne;.

h) dla robo6t zwigzanych z usunigciem krzewdw obejmuje:

wycigcie 1 wykarczowanie krzewow,

wywiezienie pni, karpiny i galezi poza obszar opracowania w miejsce uzgodnione
z Inwestorem, lub zrgbkowanie galezi,

zasypanie dotoéw,

wykoszenie roslinnosci zielnej (umozliwienie poruszanie si¢ po terenie wycinki) oraz
samosiewow podrostu drzew 1 krzewdw wraz z wygrabianiem i zebraniem w stosy,
uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. Przepisy zwiazane

Brak.
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